o o o o o o o o o o

pl=Fisd

\\\i



Tc

3. [Sr}+ |Vr|



Tc

Vp

Ve

1. Vr Vp Ve
2. S Se
3. Tc |Sf+ |Vr|

Sp VpxTc

xTc



Al

90°

0,0,1)




	敵の移動アルゴリズム
	これは何？
	パックマン
	追跡型
	迎撃（先読み）型
	逃走型
	待ち伏せ型
	間合い確保型
	直角移動型
	評価値計算型
	参考


